Zintegrowany Rejestr Kwalifikacji

Kwalifikacja - podglad

Nazwa kwalifikacji

Dyplom ukonczenia studiéw | stopnia na kierunku Automatyka i robotyka - Politechnika todzka;
Wydziat Mechaniczny

Skrét nazwy

Rodzaj kwalifikacji

kwalifikacja petna

Poziom PRK/ERK

6

Krotka charakterystyka kwalifikacji, obejmujaca informacje o dziataniach lub zadaniach, ktére
potrafi wykonywa¢ osoba posiadajaca te kwalifikacje

Profil ksztatcenia: Ogdlnoakademicki; Tytut zawodowy/naukowy: Inzynier lub inny réwnorzedny;

Orientacyjny naktad pracy potrzebny do uzyskania kwalifikacji [godz.]
[

Grupy oséb, ktére mogg by¢ zainteresowane uzyskaniem kwalifikacji

Nie dotyczy

Wymagane kwalifikacje poprzedzajgce
Opis

Swiadectwo dojrzatosci

Lista

W razie potrzeby warunki, jakie musi spetnia¢ osoba przystepujaca do walidacji

Nie dotyczy

Zapotrzebowanie na kwalifikacje

Nie dotyczy

Odniesienie do kwalifikacji o zblizonym charakterze oraz wskazanie kwalifikacji ujetych w ZRK
zawierajgcych wspdlne zestawy efektéw uczenia sie

Nie dotyczy




Streszczenie opinii uzyskanych podczas konsultacji projektu kwalifikacji

Nie dotyczy

Typowe mozliwosci wykorzystania kwalifikacji

Nie dotyczy

Wymagania dotyczgce walidacji i podmiotéw przeprowadzajgcych walidacje

Nie dotyczy

Odniesienie do poziomu sektorowych ram kwalifikacji (o ile dotyczy)

Nie dotyczy

Data wtgczenia kwalifikacji do ZSK

Podstawa prawna

Ustawa z dnia 27 lipca 2005 r. Prawo o szkolnictwie wyzszym
http://isip.sejm.gov.pl/DetailsServlet?id=WDU20051641365

Syntetyczna charakterystyka efektéw uczenia sie

Kompetencje absolwenta: Absolwent posiada wyksztatcenie wtasciwe dla inzyniera
mechanika, rozszerzone o aspekty automatyzacji i systeméw sterowania. Jest przygotowany do
projektowania, uruchamiania i eksploatacji systeméw automatyki i robotyki w réznych
zastosowaniach. Projektuje urzadzenia i systemy automatyki i robotyki, w tym ich konstrukcje
mechaniczna, z uwzglednieniem realnych ograniczen technicznych i nietechnicznych, przy
wykorzystaniu nowoczesnych narzedzi informatycznych oraz metod analitycznych i
eksperymentalnych. Planuje i przeprowadza eksperymenty zwigzane ze sterowaniem
automatycznym maszyn i urzadzen, z konstrukcjg i problemami technologicznymi. Postuguje sie
aparaturg pomiarowa, szacuje btad pomiaru, interpretuje wyniki eksperymentu i wycigga wnioski.
Pozyskuje informacje z literatury, takze w jezyku obcym, integruje uzyskane informacje, dokonuje
ich interpretacji, a takze wycigga wnioski oraz formutuje i uzasadnia opinie z zakresu konstrukcji i
sterowania robotoéw i systeméw zautomatyzowanych. Planuje i organizuje prace indywidualng
oraz w zespole, wspotdziata z innymi osobami w ramach interdyscyplinarnych prac zespotowych,
samodzielnie planuje i realizuje wtasne uczenie sie przez cate zycie. Jest gotéw do krytyczne;j
oceny posiadanej wiedzy i nowych informacji w kontekscie probleméw inzynierskich, do przyjecia
odpowiedzialnosci za realizowane zadania, przestrzegania zasad etyki, myslenia i dziatania w
spos6b przedsiebiorczy, w tym inicjowania dziatah na rzecz interesu publicznego. Typowe
miejsca/stanowiska pracy: Absolwent moze by¢ zatrudniony we wszystkich gateziach
przemystu jako inzynier na stanowiskach takich jak automatyk, robotyk, projektant czy
konstruktor, technolog. Moze wykonywac zadania w zakresie obstugi i utrzymania w ruchu
zautomatyzowanych i zrobotyzowanych urzadzen i maszyn oraz tworzenia nowych rozwigzah w
zakresie automatyki i robotyki. Nabyte w trakcie studiéw umiejetnosci pozwalajag mu na zatozenie
prywatnych firm produkcyjnych lub/i ustugowych. Po uzyskaniu kilkuletniego doswiadczenia
zawodowego absolwent bedzie mogt kierowac zespotami projektowymi w obszarze nowych
rozwigzan zwigzanych z automatyzacja proceséw i urzadzen. Inne sktadowe opisu,
specyficzne dla kwalifikacji: Cechg szczegdlna kwalifikacji jest interdyscyplinarno$¢, taczenie
umiejetnosci z zakresu inzynierii mechanicznej oraz inzynierii elektrycznej i automatyki.

Zestawy efektow uczenia sie



Informacje o instytucjach uprawnionych do nadawania kwalifikacji
Instytucja uprawniona do nadawania kwalifikacji

Politechnika tédzka; Wydziat Mechaniczny

Data uzyskania uprawnien do nadawania kwalifikacji

Termin wykonania ewaluacji zewnetrznej
[

Instytucja prowadzaca ewaluacje zewnetrzna

Polska Komisja Akredytacyjna

Data zawarcia umowy na petnienie funkcji zewnetrznego zapewniania jakosci wobec instytucji

certyfikujacej
[

Status

aktywny

Whnioskodawca

Minister wtasciwy

|Po|itechnika tédzka; Wydziat Mechaniczny

Okres waznosci dokumentu potwierdzajgcego nadanie kwalifikacji i warunki przedtuzenia jego
waznosci

Nie dotyczy

Termin dokonywania przegladéw kwalifikacji (dotyczy kwalifikacji rynkowych)

Nazwa dokumentu potwierdzajgcego nadanie kwalifikacji

Dyplom

Uprawnienia zwigzane z posiadaniem kwalifikacji

Nie dotyczy

Kod dziedziny ksztatcenia

0 - Nie dotyczy

Kod PKD
Kod Nazwa
0 Nie dotyczy

Kod kwalifikacji w ZRK

|6P01600547

Status

Funkcjonujaca







